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DENIZ ATALETSEL NAVIGASYON SISTEMI
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DENIiZDE HAREKETLI YONELIM GPS VEYA PARAKETE ILE

1 NM/4 HR GPS'SiZ PERFORMANS |
GOMULU UYDU ALICISI GPS



ANS s10m

DENIZ ATALETSEL NAVIGASYON SISTEMI

ANS 510-M, gomuli kiresel konumlama sistemi alicisi ve parakete
arayizlne sahip navigasyon sinifi deniz ataletsel navigasyon sistemidir.
Genis bir deniz platform yelpazesini destekleyebilen ANS 510-M, kiiglik,
dustik maliyetli ve seri Gretilebilir bir sistemdir. Sistem, gemi ana/yedek
navigasyon sistemi (gyro compass) olarak kullanilmak ve platform
lzerindeki radarlar, EO/IR takipgi gibi diger sensorlerin stabilizasyonu
saglamak lzere tasarlanmistr.

ANS 510-M Uzerinde bulundugu sisteme siirekli olarak dogrusal ivme,
dogrusal ve agisal hiz, konum, yonelim bilgilerini saglamaktadir. ANS 510-M,
butlnlesik (Ataletsel + Uydu Alicisi), sadece ataletsel ve sadece uydu alicisi
navigasyon ¢oéziimlerini ayni anda saglayabilmektedir. ANS 510-M, degisik
deniz platformlarina uyarlanabilen agik bir mimariye ve esnek donanim/
yazilim altyapisina sahiptir.

ANS 510-M ataletsel 6lgim birimi, sistem islemci birimi, glic kaynag,
gomili uydu alicisi ve saseden olusmaktadir. Gomli uydu alicisi ayni anda
bircok uyduyu takip edebilmekte ve goris hatti, konum ve hiz bilgilerinin
sistem islemcisine aktarabilmektedir. Sistem islemcisi uydu alicisi verisi ve
ataletsel 6lgiim biriminden gelen ataletsel veriyi sikica bagli Kalman filtre
mekanizasyonunda birlestirmektedir. ANS 510-M, gdmdali uydu alicisi
olarak GPS (SPS/SAASM) kullanabilmektedir.

ANS 510-M, bitunlesik ve ataletsel navigasyon ¢6zimini tamamlayici
olarak harici parakete hiz verisi kullanabilmektedir.

ANS 510-M'nin, sikica bagli, buttinlesik ANS/GPS (SPS/SAASM) ve parakete
hiz verisi kullanabilme yetenegi deniz platformlari igin gelismis performans
saglamaktadir. ANS-510-M ayrica harici GPS alicisi ile galisma yetenegine de
sahiptir. Harici GPS (SPS/SAASM) kullanim durumunda, sistem islemcisi GPS
verisi ve ataletsel veriyi gevsek bagl mekanizasyonda birlestirmektedir.

Sistem Fonksiyonlari

e Butlnlesik, Ataletsel, Yalniz Uydu Alicisi navigasyon ¢ozim
e Konum Gincelleme

e Yonelim Durum Bildirimi

e GPS Kol Kagikligi Dizeltmesi

e Cihaz igi Test Yetenegi

e Sahada Programlanabilir Yazim

e Dahili SAASM ve GPS Alicisi

e Platform Parakete Destegi

e UTM ve Cografik Konum Hesaplamasi

e Gergek, Grid veya Manyetik Kuzey Hesaplamasi
e Periyodik Bakim Gerektirmez
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Sistem Operasyonel Modlar

Seviyeleme
Yonelim
¢ Limanda Duragan Yonelim (GC)
e GPS Destekli Hareketli Yonelim
e Parakete Destekli Hareketli Yonelim
Navigasyon
e Buttnlesik Navigasyon (HNAV)
e Ataletsel Navigasyon (INAV)
Cihaz i¢i Test Modu (IBIT)

Sistem Arayiizleri

28 VDC G Girisi

RS422 Asenkron Seri Arayiizii

Test Port Seri Arayizii, Kullanici Port Seri Arayiizi
Yedek Seri Aray(zleri

Harici GPS Arayuizi

Have Quick and 1PPS Arayiizi

KYK—13 Araylzu

Aktif ve Pasif RF Anten Araylizi

Ayrik Arayuzler

Navigasyon Performansi

Kﬁ)nur_n ve Ataletsel + Ataletsel+Uydu
Yonelim Ataletsel
S Parakete Alicisi+Parakete
Hassasiyeti
<
Konum (CEP) <1nm/saat |~ 1nm/4 <10m
saat
Pruva (azimuth) . . .
< < <
(RMS) <1milyem [<1milyem |<1 milyem
Yalpa ve Dikey . . .
< < <
Yalpa (RMS) < 0.5 milyem | < 0.5 milyem | < 0.5 milyem

Ozellikler 6nceden bildirilmeksizin degistirilebilir. | Tim degerlerin toleransi +%10'dur.

Yonelim Modlan ve Siireleri

Limanda Duragan GPS (SP.S/SAASM? Parakete destekli
N Destekli Hareketli e 1
Yonelim .. Hareketli Yonelim
Yonelim
15 dakika 15 dakika 30 dakika

Cevre Kosullar

MIL-STD-810 Uyumlu

Elektromanyetik Kosullar

MIL-STD-461

Boyut ve Agirlik

~ 26cm x 19cm x 15cm (konnektorler dahil)
< 6.2 kg (GPS alicisi dahil)
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